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Drei prasemiotische Matrizen

1. Die ersten beiden der drei hier vorzustellenden prasemiotischen Matrizen
wurden bereits in Toth (2026a, b) behandelt. Ihnen wird eine dritte Matrix
an die Seite gestellt, deren hauptsachlicher Unterschied von den beiden an-
deren Matrizen das Fehlen der semiotischen Drittheit ist.

2. Drei prasemiotische Matrizen

2.1.7*= (0,1, 3)

N-Matrix T(N)-Matrix

0.0 01 0.3 0.0 01 00 13
1.0 1.1 1.3 = 11 01 11 1.3
30 3.1 33 33 01 33 1.3
K-Matrix T(K)-Matrix

0.3 0.1 0.0 0.0 31 0.0 1.0
1.3 1.1 1.0 = 1.1 31 11 1.0
33 31 3.0 33 31 33 1.0
DN-Matrix T(DN)-Matrix

3.0 1.0 0.0 31 0.0 1.0 0.0
31 11 0.1 = 31 11 10 1.1
33 13 0.3 31 33 1.0 33
DK-Matrix T(DK)-Matrix

0.0 1.0 3.0 01 0.0 13 0.0
0.1 11 31 = 01 11 13 1.1
0.3 13 33 0.1 33 13 33
2.2.7*=(0,2,3)

N-Matrix K-Matrix

0.0 02 0.3 0.3 0.2 0.0

20 22 23 23 22 20



3.0 32 33
DN-Matrix

3.0 2.0 0.0
3.2 22 0.2
3.3 23 0.3
T(N)-Matrix
0.0 0.2 0.0
22 02 22
33 02 33
T(DN)-Matrix
3.2 0.0 2.0
32 22 20
3.2 33 20

23.7*=(0,1,2)

N-Matrix

0.0 01 0.2
1.0 11 1.2
20 21 22
DN-Matrix

20 1.0 0.0
21 11 01
22 12 0.2
T(N)-Matrix
0.0 0.1 0.0
1.1 01 11
22 01 22

2.3
2.3
2.3

0.0
2.2
3.3

1.2
1.2
1.2

33 32 3.0

DK-Matrix

0.0 2.0 3.0

02 22 32

03 23 33
T(K)-Matrix
0.0 32 0.0
22 32 2.2
33 32 33
T(DK)-Matrix
0.2 00 23
02 22 23
02 33 23

K-Matrix

02 01 0.0

1.2 11 1.0

22 21 20

DK-Matrix

0.0 1.0 2.0

01 11 21

02 12 22
T(K)-Matrix
0.0 21 0.0
1.1 21 11
22 21 22

2.0
2.0
2.0

0.0
2.2
3.3

1.0
1.0
1.0



T(DN)-Matrix

21 00 1.0 0.0
21 11 10 1.1
21 22 10 22
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